
	 2.Учебно-тематический план

2.1 Учебно-тематический план первого года обучения

	№

темы
	Тема занятия
	Кол-во

часов
	Теория
	Практика

	Раздел 1. Введение
	9
	6
	3

	1
	1.1
	Введение в механотронику. Инструктаж по ТБ
	3
	2
	1

	2
	1.2
	Научный метод как способ достижения цели
	2
	2
	0

	3
	1.3
	Обоснование выбора темы проекта
	4
	2
	2

	Раздел 2. Электрический ток
	69
	36
	33

	4
	2.1
	Электризация тел при соприкосновении
	3
	1
	2

	5
	2.2
	Электроскоп. Проводники и непроводники электричества
	2
	2
	0

	6
	2.3
	Электрическое поле
	6
	2
	4

	7
	2.4
	Делимость электрического заряда. Строение атомов
	2
	2
	0

	8
	2.5
	Электрический ток. Источники электрического тока
	5
	2
	3

	9
	2.6
	Электрическая цепь и ее составные части
	5
	2
	3

	10
	2.7
	Сила тока. Единицы силы тока
	2
	2
	0

	11
	2.8
	Амперметр. Измерение силы тока
	3
	1
	2

	12
	2.9
	Электрическое напряжение
	4
	2
	2

	13
	2.10
	Электрическое сопротивление проводника. Единица сопротивления
	1
	0
	1

	14
	2.11
	Последовательное соединение проводников
	4
	2
	2

	15
	2.12
	Параллельное соединение проводников
	4
	2
	2

	16
	2.13
	Смешанное соединение проводников
	2
	2
	0

	17
	2.14
	Магнитное поле. Магнитное поле прямого тока
	4
	2
	2

	18
	2.15
	Постоянные магниты. Магнитное поле земли
	5
	2
	3

	19
	2.16
	Электродвигатель постоянного тока
	5
	2
	3

	20
	2.17
	Электрический ток в полупроводниках
	2
	2
	0

	21
	2.18
	Транзистор
	8
	4
	4

	22
	2.19
	Фотоэффект. Фоторезистор
	2
	2
	0

	Раздел 3. Создание схемы модели
	28
	14
	14

	23
	3.1
	Компоненты и элементы
	4
	2
	2

	24
	3.2
	Принципиальные схемы и символы
	6
	2
	4

	25
	3.3
	Технологии, применяемые при сборке и монтаже
	6
	2
	4

	26
	3.4
	Инструменты
	8
	4
	4

	27
	3.5
	Разработка принципиальной схемы
	2
	2
	0

	28
	3.6
	Принцип работы механической части
	2
	2
	0

	Раздел 4. Сборка модели
	34
	13
	21

	29
	4.1
	Создание шасси гоночного автомобиля
	6
	2
	4

	30
	4.2
	Создание вентилятора
	10
	5
	5

	31
	4.3
	Монтаж схемы на шасси
	6
	2
	4

	32
	4.4
	Испытание автомобиля 
	6
	2
	4

	33
	4.5
	Соревнования
	6
	2
	4

	Раздел 5. Выбор направления развития проекта
	40
	10
	30

	34
	5.1
	Исследование проекта
	6
	2
	4

	35
	5.2
	Кросс-темы 
	8
	2
	6

	36
	5.3
	Папье-маше
	4
	2
	2

	37
	5.4
	Папье-маше как способ создать полноценное изделие
	8
	2
	6

	38
	5.5
	Передаточное отношение 
	6
	2
	4

	39
	5.6
	Финальные соревнования
	4
	0
	4

	40
	5.7
	Подготовка отчетного выступления
	4
	0
	4

	
	Всего:
	180
	79
	101


	2.2 Учебно-тематический план второго года обучения

	№

темы
	Тема занятия
	Кол-во

часов
	Теория
	Практика

	Раздел 1. Введение
	4
	4
	0

	1
	1.1
	Организационное занятие. Инструктаж по технике безопасности.
	1
	1
	0

	2
	1.2
	Научный метод как способ достижения цели
	1
	1
	0

	3
	1.3
	Обоснование выбора темы проекта
	2
	2
	0

	Раздел 2. Постановка задач
	14
	8
	6

	4
	2.1
	Правила по ведению боя
	2
	2
	0

	5
	2.2
	Спецификация по максимальным размерам робота
	2
	1
	1

	6
	2.3
	Спецификация по размерам резиновых баллонов
	2
	1
	1

	7
	2.4
	Спецификация по применению защитных щитов
	2
	1
	1

	8
	2.5
	Спецификация по типам применяемых двигателей
	2
	1
	1

	9
	2.6
	Спецификация по напряжению источника питания
	2
	1
	1

	10
	2.7
	Спецификация по игровому полю
	2
	1
	1

	Раздел 3. Дистанционное управление
	52
	21
	31

	11
	3.1
	Шнуровой метод дистанционного управления
	3
	1
	2

	12
	3.2
	Инфракрасное дистанционное управление
	2
	2
	0

	13
	3.3
	Радиочастотное дистанционное управление
	2
	2
	0

	14
	3.4
	Обоснование выбора вида дистанционного управления
	2
	2
	0

	15
	3.5
	Блок управления
	5
	2
	3

	16
	3.6
	Виды переключателей
	5
	2
	3

	17
	3.7
	Позиции переключателей
	2
	2
	0

	18
	3.8
	Выбор блока питания
	5
	2
	3

	19
	3.9
	Изготовление корпуса блока управления
	6
	1
	5

	20
	3.10
	Монтаж переключателей на поверхности блока
	5
	1
	4

	21
	3.11
	Размещение блока питания в блоке управления
	10
	3
	7

	22
	3.12
	Пайка соединительного шнура. Проверка работы с помощью гальванометра.
	5
	0
	5

	Раздел 4. Создание шасси
	18
	6
	12

	23
	4.1
	Разработка требований к шасси боевого механотронного робота
	3
	2
	1

	24
	4.2
	Проектирование шасси в соответствии с правилами соревнований
	4
	2
	2

	25
	4.3
	Изготовление шасси с учетом спецификации
	6
	1
	5

	26
	4.4
	Подбор количества колес
	2
	1
	1

	27
	4.5
	Монтаж колес на шасси
	3
	0
	3

	Раздел 5. Редуктор
	22
	9
	13

	28
	5.1
	Мотор-редуктор. Виды редукторов
	8
	5
	3

	29
	5.2
	Передаточное число редуктора
	4
	2
	2

	30
	5.3
	Монтаж электродвигателя
	4
	0
	4

	31
	5.4
	Соединение электродвигателей с колесами
	4
	0
	4

	32
	5.5
	Расчет передаточного числа используемого редуктора
	2
	2
	0

	Раздел 6. Подведение итогов
	34
	6
	28

	33
	6.1
	Испытание проета
	6
	2
	4

	34
	6.2
	Исследование проекта
	6
	0
	6

	35
	6.3
	Подготовка к соревнованиям
	4
	2
	2

	36
	6.4
	Соревнования
	4
	0
	4

	37
	6.5
	Кросс-темы 
	2
	2
	0

	38
	6.6
	Папье-маше как способ создать полноценное изделие
	4
	0
	4

	39
	6.7
	Подготовка отчетного выступления
	4
	0
	4

	40
	6.8
	Выступление
	4
	0
	4

	
	Всего:
	144
	54
	90
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